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Описание функциональных характеристик программного обеспечения 

«Программа Монитор 5.2» 

 

 

Программа разработана с целью реализации функции по отображению 

поездной и диагностической информации комплекса БЛОК. 

Основные функции данной программы: 

� непрерывное отображение в пути следования поездной и 

диагностической информации комплекса БЛОК; 

� индикация информации от внешних систем, поступающей по 

CAN-интерфейсу комплекса; 

� ввод и отображение локомотивных и поездных характеристик; 

� ввод и отображение команд для взаимодействия с машинистом или 

сервисным персоналом; 

� формирование в CAN-интерфейс системы информации о результатах 

самодиагностики Монитора 5.2; 

� формирование в CAN-интерфейс сообщений о необходимости 

воспроизведения звуковых сигналов об изменений поездной 

обстановки, объектах пути и другой дополнительной информации, 

требующей вмешательства, а также об изменении режимов работы 

системы, формируемое на основании данных, получаемых из 

CAN-интерфейса. 

Выполнение программы Монитор 5.2 начинается с инициализации 

переменных микроконтроллера, расположенного на процессорной плате. 

Входные данные поступают в программу Монитор 5.2 от заданных 

модулей комплекса БЛОК по внутреннему интерфейсу CAN. 

Перечень главных обрабатываемых в программе входящих данных от 

комплекса БЛОК: 

– текущее время; 

‒ номер активного датчика; 

‒ фактическая скорость; 



2 
 

‒ направление движения. 

‒ код активного комплекта; 

‒ номер активной кабины; 

‒ конфигурация модулей; 

‒ ключ клапана электропневматического торможения; 

‒ целевая скорость; 

‒ допустимая скорость; 

‒ вид ближайшей цели; 

‒ расстояние до цели; 

‒ код светофора/количество свободных блок-участков; 

- включение предварительной сигнализации. 

- нейтральная вставка или токораздел; 

- расстояние до нейтральной вставки или токораздела. 

- наличие устойчивой связи по радиоканалу; 

- предварительная сигнализация; 

- запрос на подтверждение работоспособности. 

- причина торможения; 

- признак боксования; 

- причина актуальных ограничений; 

- режим управления поездом; 

- режим движения. 

- давление в тормозном цилиндре; 

- давление в тормозной магистрали; 

- давление в уравнительном резервуаре; 

- название ближайшей станции. 

- название ближайшей станции. 

- название ближайшей цели. 

- название ближайшей цели. 

- признак движения по базе данных САУТ; 

- запрет отпуска тормозов; 



3 
 

- коэффициент торможения; 

- расстояние до цели. 

- значение несущей частоты. 

- железнодорожная координата. 

- признак используемой таблицы АЛС-ЕН; 

- признак движения по стрелке прямо или с отклонением. 

- состояние кассеты регистрации. 

- постоянные характеристики. 

- версия и контрольная сумма ПО платы ЦО-СБ-УК; 

- диагностика платы ЦО-СБ-УК. 

- версия и контрольная сумма БИЛ-ИП. 

- версия и контрольная сумма модуля ВДС. 

- версия и контрольная сумма МВД. 

- версия и контрольная сумма модуля МП-АЛС. 

- версия и контрольная сумма БС-ДПС. 

- версия и контрольная сумма ММ. 

- версия и контрольная сумма САУТ. 

- версия и контрольная сумма ТСКБМ. 

- версия и контрольная сумма УКТОЛ. 

- версия и контрольная сумма ШЛЮЗ. 

- версия и контрольная сумма БС-СН. 

- версия и контрольная сумма МСС. 

- версия и контрольная сумма МВ-В. 

- нажатие кнопок/рукояток. 

- версия и контрольная сумма ММ. 

- информация о впередиидущем поезде по данным от БРУС-МК. 

- информация о графике следования по трем ближайшим 

остановочным пунктам. 

- информация о трех ближайших временных предупреждениях по 

ходу следования. 
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- ускорение. 

Также в качестве входных в программе Монитор 5.2 принимаются 

данные от рукояток бдительности в комплексе БЛОК. 

Выходные данные программы Монитор 5.2 представляют собой 

графический пользовательский интерфейс (GUI). 

Также выходными данными является заданный ниже перечень 

формируемых в программе сообщений для CAN-интерфейса комплекса: 

- нажатие рукояток/кнопок; 

- режим работы; 

- состояние Монитор 5.2; 

- уровень яркости; 

- состояние кассеты регистрации. 

- постоянные характеристики. 

- тип введенных данных; 

- номер введенной команды; 

- номер пути. 

- версия и контрольная сумма Монитор 5.2. 

- номер введенной команды. 

- запрос параметров. 

Кроме того, выходными данными программы являются отправляемые 

CAN-сообщения о необходимости воспроизведения звуковых сигналов (см. в 

выше в перечне функций программы). 

 

Тип ЭВМ: процессор AMD Geode LX800. 

Язык: Delphi, среда разработки и компилятор Delphi2010. 

ОС: Windows XP Embedded. 

Средство хранения исходного текста и объектного кода: система контроля 

версий TortoiseSVN. 

Объем программы: 3 656 626 байт. 


