
Описание функциональных характеристик 

«Программное обеспечение блока обнаружения препятствий 

маневрового локомотива» 

 

Программа предназначена для обнаружения препятствий по ходу 

движения беспилотного маневрового локомотива за счет обработки данных 

сенсоров машинного зрения, определения и предсказания местоположения 

объектов и обмена информацией с бортовой микропроцессорной системой 

управления (МПСУ) и центром управления маневровыми локомотивами 

(ЦУМЛ). 

Основные функции программы: 

 обработка входных данных от лидаров; 

 обработка данных от камер; 

 определение области движения локомотива и выделение зон 

интереса; 

 обнаружение препятствий в зонах интереса; 

 обработка данных от навигационной системы; 

 формирование управляющих команд для МПСУ. 

 

Тип ЭВМ: x86-64; Aarch64. 

Язык: С++17, С++11, компилятор GNU Compiler Collection (GCC) версии 10; 

Python 3.8. 

ОС: Linux Debian. 

Средство хранения исходного текста и объектного кода: распределённая 

система контроля версий Git. 

Объем программы: 11,2 МБ. 


